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Metodiskais materials interesu izglitiba

Interesu izglitibas joma,
apak§joma

STEM - konstruésana un tehniska modeléSana — robotika

Metodiska materiala
nosaukums

Robotikas nodarbiba ar Arduino: servo motora SG90 vadiba

Metodiska materiala
forma (izveleties
atbilstoso pasvitrojot)

- nodarbibu  apraksts/piemérs  (t.sk.  treninstunda,
rotalnodarbiba, ekskursija, pargajiens, ara nodarbibas
apraksts);

- dazadu macibu metozu apraksts
izglitibas metodes);

- prezentacija;

- izglitojosa/-s spéles;

- uzdevumi, testi, darba lapas, izglitojosi video, audio,
animacijas, 1sfilmas, publikacijas, infografikas,
rokasgramatas,  aktivo pauzu apraksti, dazadi citi
interaktivi macibu lidzekli un metodisko materialu
formas;

- Cits (noradit izvéléto formu):

(t.sk. neformalas

Pedagoga vards, Gunta Freiberga
uzvards

Merkauditorija - Skoléni;
(izvéleéties atbilstoso - Pedagogi;
pasvitrojot) - Vecaki;

- Cits (noradit izvéléto mérkauditoriju):

Vecumposms, klasu
grupa

6.—9. klasu skoléni

Metodiska materiala
sasniedzamais rezultats

Apgist servo motora darbibas principu un iemacas to vadit
ar Arduino mikrokontrolleri.

Spgj pieslégt servo motoru elektriskaja ked€, izmantot
Arduino programméSanas vidi un izveidot programmu, kas
kontrolé motora rotacijas lenki.

Attista skolénu logisko domasanu, algoritmisko domasanu
un praktiskas elektronikas prasmes.

Metodiska materiala
apraksts, saturs

Nodarbibas laika skoléni iepazistas ar servo motora darbibas
principu un ta pielietojumu robotika. Servo motors ir
elektriska ierice (aktuators), kas lauj precizi kontrolét




rotacijas lenki, tapec to plasi izmanto robotika,
automatizacijas sistémas un dazados tehniskos projektos.
Nodarbibas sakuma pedagogs iepazistina skolénus ar servo
motoru SG90, ta uzbiivi un trim galvenajiem vadiem:
baroSanas vadu (VCC), zemgjumu (GND) un vadibas
signala vadu. Skoléni uzzina, ka servo motors izmanto
PWM (Pulse Width Modulation) signalu, lai iestatitu
noteiktu rotacijas lenki.

Praktiskaja nodarbibas dala skoléni pieslédz servo motoru
Arduino mikrokontrollerim, izmantojot breadboard un
savienojuma vadus. P&c tam skoléni Arduino
programmeésanas vide izveido programmu, kas lauj servo
motoram pagriezties noteikta lenk.

Skoléni eksperimente ar dazadiem rotacijas lenkiem,
pieméram, 0°, 90° un 180°, un novéro, ka mainas motora
pozicija. Nodarbibas nosléguma skoléni apspriez servo
motoru izmantoSanas iesp€jas robotika, piem&ram, robotu
rokas, automatiskos vartos vai sensoru mehanismos.

NepiecieSamie resursi
(ja attiecas)

Arduino Uno vai Iidziga mikrokontrollera plate;
servo motors SG90;

breadboard;

savienojuma vadi,

dators ar Arduino IDE;

USB kabelis Arduino pieslégsanai

Atsauce uz izmantoto Arduino Servo bibliotekas dokumentacija
literatiiru/digitalajiem https://www.arduino.cc/reference/en/libraries/servo/
resursiem Arduino Servo bibliotékas piemers “Sweep”

(ja attiecas) https://www.arduino.cc/en/Tutorial/LibraryExamples/Sweep

Datums 13.03.2026.




Nodarbibas gaita (120 miniites)

1.pielikums

. arbiba - - -
Laiks Nodarbibas Pedagoga darbiba Skolénu darbiba
posms
Pedagogs iepazistina ar
nodarbibas t€mu — servo Skoléni apskata
motora izmantoSana robotika. | servo motoru un
. Demonstré servo motoru diskuté par ta
0-10 min Ievads = — . o,
darbiba un parada dazus 1esp€jamo
praktiskus piemérus (robotu | pielietojumu
rokas, automatiskie varti, robotika.
sensoru mehanismi).
Pedagogs Slfal'dI‘O SCIVo Skoléni iepazistas
motora uzbiivi un darbibas
ey e . _ ar servo motoru
10-25 min Teorétiskais principu. Izskaidro tris vadu un uzdod
skaidrojums funkcijas (VCC, GND, o _
. . Jautajumus par ta
signals) un PWM signala e
. o darbibu.
nozimi servo vadiba.
_ Skoléni savieno
Pedagogs demonstré servo
C . . servo motoru ar
. Elektriskas ke&des | motora pieslégumu Arduino .
2540 min . ’ . . Arduino un
izveide platei, izmantojot breadboard |~ _
o parbauda
un savienojuma vadus. o
savienojumus.
Pedagpgs demonstr@ A.rdl_nno Skoleni ievada
— IDE vidi un servo bibliotgkas
. Programmeésanas | . . - programmas kodu
40—-60 min . izmantoSanu. Parada v
ievads T un augSupielade
vienkarSu programmu servo . .
o to Arduino platei.
motora vadibai.
Pedagogs palidz skoléniem Skoléni teste
. Programmas - >
60—75 min testetana parbaudit programmas servo motoru un
darbibu un novérst klidas. novero ta kustibu.
Pedagogs rosina skolenus | g1 150 modifics
75-95 min Eksperiment&sana mainit servo motora rotacijas programmu un
lenkus (0°, 90°, 180°) un > —
N novero rezultatus.
kustibas atrumu.
Skoléniem uzdevums — ..
S Skoléni izveido
L izveidot programmu, kur
. Praktiskais savu programmas
95-110 min servo motors kustas starp . _
uzdevums . . o versiju un testé
vairakiem lenkiem noteikta to
seciba. )
- ~ -~ | Skoléni
Pedagogs parruna nodarbiba L
Noslégums un | apgiito, uzdod jautajumus par demonstr savus
110-120 min ’ rezultatus un

refleksija

servo motoru darbibu un
pielietojumu robotika.

dalas ar
secinadjumiem.




2.pielikums

Papilduzdevumi
Arduino robotikas nodarbibai (servo motors SG90)

Sos papilduzdevumus var izmantot skoléniem, kuri atrak pabeidz pamata uzdevumu.
Uzdevumi palidz padzilinat izpratni par servo motora darbibu un attista programmeéSanas
un algoritmiskas domasanas prasmes.

1. uzdevums — Servo kustiba starp vairakiem lenkiem
Uzrakstit programmu, kur servo motors secigi pagriezas uz vairakam pozicijam
pozicijam (pieméram: 0° — 45° — 90° — 135° — 180°), starp kustibam ievietojot
nelielu pauzi.

2. uzdevums — Automatisko durvju simulacija
Uzrakstit programmu, kas imit€ automatiskas durvis: servo motors pagriezas uz 90°
(durvis atveras), pec dazam sekundém atgriezas 0° pozicija (durvis aizveras).

3. uzdevums — Nepartraukta servo kustiba
Izveidot programmu, kur servo motors nepartraukti kustas uz prieksu un atpakal starp
diviem lenkiem, izmantojot ciklu.



Arduino programmas piemers servo motora SG90 vadibai

3.pielikums

S1 programma liek servo motoram kustéties starp trim pozicijam (0°, 90° un 180°) ar
nelielu pauzi starp kustibam.

< C++

#include <Servo.h>

Servo myServo;

void setup() {

myServo.attach(9);

void loop() {

myServo.write(9);
delay(1000);

myServo.write(90);
delay(1000);

myServo.write(180); // pagrieZas uz 186°

delay(1000);

}

v
o~
n

pagriezZas uz 0°

o

’pauze 1 sekunde

/ pagrieZas uz 90°

Programmas skaidrojums

e #include <Servo.h> — pievieno servo motora bibliotéku.

pina

e Servo myServo; — izveido servo objekta mainigo.

o attach(9) — norada, ka servo motors pieslégts Arduino 9. pinam.

o write() — nosaka servo rotacijas lenki grados.
e delay() — pauze starp kustibam.

Servo pieslegums Arduino platei

Servo motoram ir tris vadi:

Vads Savienojums

Briins vai melns GND

Sarkans 5V

Dzeltens vai oranzs | Digitalais pins (pieméram, 9)




